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檔案同步Ethernet 自動駕駛運行暨資訊整合平臺目前已可

接收至少六十種感測器資料屬性，平臺

除可支援不同車輛於不同地點之自駕運

行數據蒐集作業外，亦可協助負責管理

自駕運行之相關主管機關，以及加入平

臺之客運營運商與自駕系統開發商，更

全面性地掌握自駕運行資訊，並提供更

為友善的操作環境。
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支援高精地圖動態更新

建立資訊整合平臺，顯示自駕車行車資訊與道路狀況

解決地方政府各自發展，以致資源不足與跨縣市不相容問題

完整蒐集車載感測元件訊號，促進國內自駕車產業發展

協助行控中心即時掌握自駕車運行狀況

增進交通安全，作為發展自駕車公共運輸營運系統之參考

自動駕駛運行暨資訊整合平臺車路雲系統部署架構
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